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Elektromotorischer Dreipunkt-Stellantrieb

Montageanleitung
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Anwendung

Der 3-Punkt-Antrieb EMO 3 eignet sich zur Montage auf alle HEIMEIER
Thermostat-Ventilunterteile. Er ist wartungsfrei und fuir den Anschluss
an Temperaturregler mit 3-Punkt-Ausgang 24 V (Wechselspannung)
vorgesehen, vorzugsweise mit integrierter Endlagenabschaltung

Legende

(») Anschlussplatine (3 Synchronmotor
(2 Stirnradgetriebe (@) Magnetkupplung
Funktion

Der Motor wird mit einem Auf- oder Zu-Befehl in die entsprechende
Drehrichtung bewegt. Bei Spannungsunterbrechung bleibt der Antrieb
durch das selbsthemmende Getriebe in der momentanen Hubposition
stehen. In geschlossener bzw. ganz gedffneter Position erfolgt eine
drehmoment-abhangige Entkopplung des Motors vom Getriebe durch
eine magnetische Rutschkupplung.

Montage
- Bauschutzkappe vom Thermostat-Ventilunterteil abschrauben

- Stellantrieb mit leichtem Druck aufsetzen, Randelmutter aufschrau-
ben und mit Chromzange fest anziehen

- Montage senkrecht unter dem Ventilunterteil vermeiden

- Anschlusskabel so verlegen, dass es nicht mit Ventil, Heizkérper
oder Rohrleitung im dauernden Warmekontakt steht

- Spannungsfrei entsprechend Abbildung anschlief3en
- den Stellantrieb nur mit Thermostat-Ventilunterteil betreiben

Hinweis

- Die Stellzeit des Reglers muss so auf die Laufzeit des Antriebes
abgestimmt sein, dass in geschlossener bzw. ganz gedffneter
Position kein dauernder Betrieb des Motors erfolgt

- Bei PWM-Betrieb des Antriebes (Puls-Weiten-Modulation) sollte eine
Ansteuerzeit von min. 1 sec. fiir das sichere Erreichen der Synchron-
drehzahl eingehalten werden.

- Parallelschaltung von bis zu 10 Antrieben moglich.

- Der Antrieb ist nicht zerstorungsfrei zu 6ffnen! Beschadigtes
Anschlusskabel kann nur durch den Hersteller ersetzt werden.

Technische Daten

Betriebsspannung: 24V AC (+25% / -10%) 50/60 Hz
Leistungsaufnahme: max. 0,7 VA

C€ (EMV/NS): nach EN 55014, EN 60730-1

Hub: max. 4,5 mm

Laufzeit: 70 s/mm - 50Hz / 56 s/mm - 60Hz
Schutzart: nach EN 60529

— Montage waagerecht IP 42
— Montage senkr. stehend IP 43

Schutzklasse: B 1l nach EN 60730
Anschlusskabel: Standardlange 1 m fest; 3 x 0,25 mm?
Umgebungstemperatur:  0°C bis 50°C im Betrieb
Mediumtemperatur: max. 100°C

Lagertemperatur: -20°C bis +70°C

Artikelnummer: 1880-00.500

Technische Anderungen vorbehalten.

IMI Hydronic Engineering Deutschland GmbH - Postfach 1124 - 59592 Erwitte
Tel.: +49 (0)2943 891-0 - www.imi-hydronic.com
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@ EMO 3 Motorized three-point actuators

EMO 3 Servomoteur trois points
@ EMO 3 Elektromotorische driepuntsstelaandrijving

Installation Instructions Notice de montage

Application Application

Montagevoorschrift

Gebruik

The EMO 3 3-point actuator is suitable for
installation on all HEIMEIER thermostatic valve
bodies. It is maintenance free and designed to
work in conjunction with thermostats having a

24 V AC 3- point output, preferably with integrated
end position switch-off

Le servomoteur trois points EMO 3 convient pour le
montage sur tous les corps de robinets thermostatiques
HEIMEIER. Ce servomoteur est sans entretien et il est
congu pour étre raccordé au thermostat d’ambiance a
sortie 3 points 24 V CA, de préférence avec dispositif
d'arrét de fin de course intégré

Legende

Légende

De 3-puntsaandrijving EMO 3 is geschikt voor

de montage op alle thermische afsluiters van
HEIMEIER. Hij is onderhoudsvrij en bestemd

voor de aansluiting op temperatuurregelaars met
3-puntsuitgang 24 V (wisselspanning), bij voorkeur
met geintegreerde einduitschakeling

Legenda

() Terminal board (3 Synchronous motor
(@ Spur gear unit (@ Magnetic clutch

Function

(1) Platine de raccordement  (3) Moteur synchrone
(2 Réducteur a engrenages (&) Accouplement magnétique

Fonction

(@ Aansluitingsprintplaat

(3 Synchroonmotor

(2 Transmissie met rechte tandwielen (4) Magneetkoppeling

Functie

The actuator moves in the appropriate direction in
response to an “Open” or “Close” command. In the
event of a power failure, the actuator is held in its
last position by the self-locking gear unit. In closed
or fully open position, the motor is disconnected
from the gear unit by a magnetic slip clutch
sensing the increased torque.

Installation

Le moteur est actionné dans les deux sens par un

signal ouverture / fermeture. En cas de coupure de
courant, le moteur stoppe en position actuelle de course
gréce au réducteur autobloquant. En position fermée

ou entiérement ouverte, le moteur se désaccouple du
réducteur en fonction du couple grace a un accouplement
a friction magnétique.

Montage

De motor wordt door middel van een open- of dichtcommando
naar de desbetreffende richting gestuurd. In geval van

een spanningsonderbreking blijft de aandrijving door de
zelfremmende transmissie in de actuele slagpositie staan.

In gesloten of volledig geopende positie vindt een
koppelafhankelijke ontkoppeling van de transmissiemotor
plaats door middel van een magnetische slipkoppeling.

Montage

- Unscrew the protective cap from the valve

- Push on the actuator firmly, screw on the
locking ring and tighten it with a wrench

- Avoid installing the actuator below the valve

- Route the connecting wire so that it does not
touch the valve body, pipes or radiator

- Connect in voltage-free state as shown in the
figure opposite

- Operate the actuator only together with
the valve

Note

Dévisser le capuchon de protection du corps de robinet
thermostatique

Enfoncer le servomoteur en faisant Iégérement pression, visser
I'écrou moleté et serrer fermement avec la pince chromée

Eviter le montage vertical sous le corps de robinet

Poser le cable de raccordement de maniere telle qu'il ne
soit pas en permanence en contact thermique avec le
corps de robinet, le radiateur ou la tuyauterie

Raccorder sans tension conformément au schéma

Utiliser le servomoteur seulement avec le corps de
robinet thermostatique

Remarque

Schroef de beschermkap van de thermostatische afsluiter

Plaats de stelaandrijving met lichte drukkracht, schroef
de kartelmoer erop en trek deze vast aan met een
chroomtang

Vermijd een verticale montage onder de thermische
afsluiter

Leg de aansluitkabel zodanig dat deze niet in constant
warmtecontact komt met afsluiter, radiator of buisleiding

Sluit het conform de afbeelding spanningsvrij aan

Gebruik de stelaandrijving alléén met de thermische
afsluiter

Opmerking

- The setting time of the controller must be adjusted
to the operating time of the actuator so that either in
closed or opened position the electric motor will not
continue running

- When controlled with PWM (pulse-width-modu-
lation) signals, a minimum running time of 1 sec for
reaching synchronous speed has to be guaranteed.

- Parallel connection of up to 10 actuators possible.

- The actuator cannot be opened without
being damaged! A damaged cable has to be
exchanged by the factory

Technical Data

Le temps de réglage du régulateur doit étre adapté au temps de
marche du moteur de maniére telle que ce demier ne fonctionne
pas en permanence en position fermée ou entiérement ouverte

En cas de fonctionnement du moteur par modulation d'impulsions
en largeur, il faut observer un temps d'excitation d’au moins 1
seconde pour étre siir d‘atteindre la vitesse synchrone.

Possibilité de connexion en parallele de 10 moteurs au
maximum.

L’ouverture du moteur en cause la destruction !
Un céble de raccordement endommagé ne peut étre
remplacé que par le fabricant.

Caractéristiques techniques

De steltijd van de regelaar moet zondanig op de looptijd van de
aandrijving zijn afgestemd dat in gesloten of in volledig geopende
stand géén continubedrif van de motor plaatsvindt

Bij PWM-bedrif van de aandrijving (PulsWijdte-Modulatie) dient
een aansturingstiid van minimaal 1 seconde te worden aange-
houden voor het veilige bereiken van het synchroonkoppel.

Een parallelschakeling van maximaal 10 aandrijvingen is
mogelijk.

De aandrijving kan niet worden geopend zonder dat deze
onherstelbaar wordt beschadigd! De beschadigde aansluit-
kabel kan alléén door de fabrikant worden vervangen.

Technische gegevens

Operating voltage: 24V AC (+25% / -10%)

Tension de service :

24V CA (+25% / -10%)

50/60 Hz 50/60 Hz
Power consumption: max. 0.7 VA Puissance absorbée : maxi 0,7 VA
C€ (EMCILV): acc. to EN 55014, EN 60730-1 C€ CEM/BT: selon EN 55014, EN 60730-1
Stroke: max. 4.5 mm Course : maxi 4,5 mm

Operating time: 70 s/mm-50 Hz / 56 s/mm-60 Hz
Type of protection: acc. to EN 60529

- installation in horizontal position IP 42

- installation vertically upright IP 43

Protection class: [O; 1l acc. to EN 60730
Connecting cable: standard type 1 m fixed;

Temps de marche :
Type de protection :

- montage horizontal

- montage vertical
Classe de protection :
Cable de raccordement :

70 s/mm - 50Hz / 56 s/mm - 60Hz
selon EN 60529

IP 42

IP 43

[ ; Il selon EN 60730
longueur standard 1 m fixe ;

3x 0,25 mm?2 3x0,25 mm2
Ambient temperature: 0°Cupto50°C Température ambiante :  0°C a 50 °C

during operation en service
Medium temperature: max. 100 °C Température du fluide : maxi 100 °C

Storage temperature: -20 °C up to +70 °C

Order number: 1880-00.500

We reserve the right to make technical changes without
prior notice.

IMI
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Température de stockage : -20 °C a +70 °C

Référence :

1880-00.500

Sous réserve de modifications techniques.

Bedriffsspanning: 24V AC (+25%/-10%)
50/60 Hz
Opgenomen vermogen: max. 0,7 VA
C€ (EMVINS): conform EN 55014, EN 60730-1
Slag: max. 4,5 mm
Looptijd: 70 s/mm - 50Hz / 56 s/mm - 60Hz
Veiligheidsklasse: conform EN 60529
- Montage horizontaal IP 42
- Montage verticaal staande  IP 43
Beschermingsklasse: @ ; Il conform EN 60730
Aansluitkabel: standaardlengte 1 m vast;
3x0,25 mm2
Omgevingstemperatuur: 0°Ctot50°C
in bedrijf
Mediumtemperatuur: max. 100 °C
Opslagtemperatuur: -20°Ctot+70°C
Artikelnummer: 1880-00.500

Technische wijzigingen voorbehouden.

www.imi-hydronic.com



@ EMO 3 Attuatore a tre punti con motorino elettrico

@ EMO 3 Accionamiento de ajuste de tres puntos con electromotor

@ EMO 3 VicnonHuTenbHbiii NPUBOA C TPEXNO3NLMOHHBIM PETYNNPOBaHNEM C SreKTpoaBUraTenem

Istruzioni di montaggio

Impiego

Instrucciones de montaje

Aplicacion

@© ™M HEIMEIER

MHCTPYKLUMA NO MOHTaxy

MpumeHeHne

L'attuatore a tre punti EMO 3 & adatto ad essere montato su
tutte le parti inferiori delle valvole termostatiche HEIMEIER.
E esente da manutenzione e previsto per il collegamento a
regolatori di temperatura con uscita a 3 punti alla tensione
di 24 V (alternata), di preferenza con disinserimento di fine
corsa integrato

El accionamiento de 3 puntos EMO 3 sirve para el montaje sobre
todas las piezas inferiores de valvula de terméstato de HEIMEIER.
Es libre de mantenimiento y esta previsto para la conexion en
reguladores de temperatura con salida de 3 puntos 24 V (tension
alterna), preferentemente con desconexion de posicion final
integrada

Leggenda Leyenda
(1) Scheda elettronica di collegamento  (3) Motorino sincrono (1) Platina de conexion (3) Motor sincrono
(2) Ingranaggio a ruote dentate cilindriche (@) Giunto elettromagnetico (2) Engranaje cilindrico (@) Acoplamiento magnético

Funzione

Funcion

JAcnonHuTenbHIA PUBOZ C TPEXMO3MLMOHHbIM perynuposauem EMO 1 npurogen
[ANA MOHTaXa Ha BCEX HLKHUX YacTax TepmocTaTudeckux setuneit HEIMEIER.
OH He TeGYET TEXHMYECKOr0 0BCNYXUBAHIR U TIDETHA3HAYEH N MOLKTIOYEHUA
K perynsTopam TemnepaTypbl ¢ TPEXMOSULOHHBIM BbIXOAOM 24 B (nepemeHHoe
HanpSIKEHUE), MDETIONTUTENBHO C BCTPOEHHbIM YCTPOVICTBOM OTKTOUEHNS B
KOHEUHOM NONOXEHMH

JINlereHpa

(@) MpucoenuHuTenbHas nnara
(@) Unnunapueckas neperaa

(3) CUHXPOHHII ABUraTens
(@) dnexTpoMarWTHas Mydra

Pa6ora

Impartendo un comando di apertura o di chiusura, il motorino ruota
nel verso comispondente. In caso di interruzione della tensione

di alimentazione, lingranaggio autobloccante arresta l'attuatore
nella posizione in cui si trova in quellistante. In posizione chiusa

0 completamente aperta, il giunto elettromagnetico a frizione
disaccoppia il motorino dallingranaggio in funzione della coppia
meccanica applicata.

Montaggio

El motor es movido con un mando Abrir o Cerrar en la direccion de
giro correspondiente. En caso de interrupcion de tension se para el
accionamiento en la posicién de elevacién momentanea mediante
el engranaje autoretardante. En posicion cerrada y/o abierta se
realiza un desacoplamiento del engranaje dependiente del giro del
motor mediante un acoplamiento de friccién magnético.

Montaje

o KoMaHE OTKPBITL UM 3aKPBITH AMEKTPOABHTATENb BpaLLAETCS

B COOTBETCTBYHOLLEM HaNpaBeHuu. [py npexpaLLieH noayn
HanpsikeHns NpUBOZ, Bnarofaps CamoTOPMO3SLLEN LMMHAPUHECKON
niepefaye, 0CTaeTcs B TeKyLLEM NOMOXEHM. B 3aKpbITOM Ui MOMHOCTbIO
OTKPBITOM MOMOXEHVM 3NEKTPOMArHUTHas MpoCKanb3biBatoLLas MydTa

B 3aBYICHMOCTM OT BENMYMHbI KDYTSILLIETO MOMEHTa pasbeaHseT
AIEKTPOLBUraTENb 1 LMMUHZPUYECKYH0 Nepesavy.

MoHTax

Svitare il cappuccio protettivo dalla parte inferiore della valvola
termostatica

- Applicare I'attuatore esercitando una leggera pressione, awvitare il
dado zigrinato e serrare a fondo con una pinza per tubi

- Vaevitato il montaggio in posizione verticale sotto la parte
inferiore della valvola

Installare il cavo di collegamento in modo che non sia a contatto
termico permanente con la valvola, il radiatore o la tubazione

Collegare senza tensione come illustrato nello schema in figura

Far funzionare I‘attuatore solo con la parte inferiore della
valvola termostatica

Nota

Desatornille la caperuza de proteccién de construccion de la
pieza inferior de la vélvula del terméstato

- Coloque el accionamiento de ajuste con un poco de presion,
atornille la tuerca moleteada y apriétela bien con la tenaza de cromo

- Evite el montaje vertical debajo de la pieza inferior de la vélvula

Coloque el cable de montaje de tal manera que no esté en contacto
térmico permanente con la vélvula, el radiador o conducto tubular.

Conecte libre de tension segtn el dibujo

Gestione el accionamiento de ajuste solo con la pieza
inferior de la valvula del terméstato

Aviso

- OTKDYTUTE C HIKHEH YaCT TEPMOCTATHYECKOTO BEHTANA 3BLIHTHYHO KPBILIKY

= C HeBonsLunM YCUTHEM YCTaHOBHTE UCTONHHTENbHbI NHBOA, HABEPHHTE railky ¢
HaKATKOIE 1 TYrO 3aTAHVITE e€ MNOCKOTY6LaNV U3 XDOMKCTOV CTami

~ aBeraiire MOHTaXa B BEPTKAIbHOM NOMOXEHAM TIOZ HYXHET YaCTb10 BEHTINS

- [ponoxvTe npucoeauHTENbHbI Kabenb Takim 06pasom, 4robbl icknioyanoch
JWTenbHoe AeliCTBIAE Tenna o BEHTUNA, Pagyaropa Anv TpyObi CHCTEMs OTONNEHNS

-~ MomKniouTe UCNOTHATENBHIA TPBOR B OBECTOYEHHOM COCTORHIM B COOTBETCTMM C
pic

- QKcnnyaTupyiiTe UCMOMHUTENbHIA MPHBOA TONBKO € HINKHEH YaCTbH
TEPMOCTATHYECKOrO BEHTUAA

YkasaHue

Iltempo di regolazione del regolatore deve essere definito in funzione
del tempo di esecuzione del motorino in modo che, nello stato chiuso
o completamente aperto, il motorino non risulti in funzione permanente

Con attuatore in servizio PWM (Pulse Width Modulation, modulazione
di durata degli impulsi), per consentire di raggiungere il numero di

giri di sincronismo si suggerisce di mantenere un tempo di comando
minimo di 1 secondo.

E possibile collegare in parallelo un numero massimo di 10 attuator.

Lattuatore non puo essere aperto senza danneggiarlo
irreparabilmente! Il cavo di collegamento danneggiato pué
essere sostituito solo dal produttore.

Dati tecnici

El tiempo de ajuste del regulador tiene que estar sincronizado de
tal manera con el tiempo de movimiento del accionamiento que no
se realice ningun funcionamiento permanente del motor en posicion
cerrada y/o totalmente abierta

En caso de funcionamiento del accionamiento por MIA (modulacion
por impulsos y anchura) se deberia mantener un tiempo minimo

de seleccion de 1 segundo para la consecucién segura de las
revoluciones sincronas.

- Es posible una conexion en paralelo de hasta 10 accionamientos

El accionamiento no se debe abrir libre de destruccion! El cable
de conexion daiiado s6lo puede ser sustituido por el fabricante.

Datos técnicos

Bpens perynupoBaHis perynsTopa AOMKHO BbiTb COTNacoBaHo co
BPEMEHEM /IBUKEHS NpUBOA TakiM 0Gpa3oM, YToBbI B 3aKpbiToM
VMW TOMHOCTbIO OTKPBITOM MONIOXEHMM JBUTaTENb HE Mor paBoTaTh B
HEMpepbIBHOM PEXUME;

B pexume PWM paboTsl np1Boga (LIMPOTHO-UMNYRbCHOM MOZYNSLAY)
HeoBXomuMO BbifiepiaTb Bpems BO3BYXZeHHs He MeHee 1 cekyHabl
ANS HAAEXHOTO AOCTVKEHNUS CUHXPOHHOI YaCTOTbI BPALLEHNS;

BoamoxHo napannensHoe Birto4enue 40 10 npuBoaoB.

- MpuBoA He MOXeT ObITb OTKPBLIT 6e3 pcka ero noBpexaeH¢s!
ToBpexaeHHbI COeAMHUTENbHBIA Kabenb MOXET ObiTb 3aMeHeH
TONbKO M3rOTOBHUTENEM.

TexHuvyeckue AaHHbIe

Tensione di esercizio: 24V AC (+25% [ -10%)

50/60 Hz
Potenza assorbita: max. 0,7 VA
C € (EMVINS): anorme EN 55014, EN 60730-1
Corsa: max. 4,5 mm
Tempo di esecuzione: 70 s/mm - 50 Hz / 56 s/mm - 60 Hz
Tipo di protezione: anorme EN 60529

- Montaggio orizzontale IP 42

~ Montaggio in posizione verticale verso falto [P 43

Classe di protezione: [3]; Ilanorme EN 60730
Cavo di collegamento: lunghezza standard 1 m, fissa;

3x0,25 mm2
Temperatura ambiente: da0°Cab0°C

in servizio
Temperatura del fluido: max. 100 °C

Temperatura di magazzinaggio: da-20°Ca+70°C

Numero di articolo: 1880-00.500

Con riserva di modifiche tecniche.

IMI

Hydronic Engineering

Tension de servicio: 24V CA (+25% 1 -10%)

50/60Hz
Toma de potencia: max. 0,7 VA
C€ segun NE 55014, NE 60730-1
Elevacion: méx. 4,5 mm
Tiempo de transito: 70 s/mm - 50 Hz / 56 s/mm - 60 Hz
Tipo de proteccion: segun NE 60529
—Montaje horizontal: IP 42
- Montaje vertical: IP 43
Clase de proteccion: [OJ 1I'segun NE 60730
Cable de conexion : Longitud estandar 1 m fijo ;
3x0,25 mm2
Temperatura ambiental : 0°Cas0°C
en servicio
Temperatura del medio: max. 100 °C

Temperatura de almacenamiento: -20 °C hasta +70 °C
N° de articulo: 1880-00.500

Reservado el derecho de modificaciones técnicas.

Paboyee Hanpsixenwe: 24.B nepemexHoro Toka (+ 25 % /- 10 %)
50060 My

Torpebnsemas MOWHOCTS: maxc. 0,7 BA

C € [amexponarmien cosmecrimoctaNS)  no EN 55014, EN 60730-1

PaBouni xo: MaKC. 4,5 MM

Bpews paors: 70c/mm - 50 Ty; 56¢/m - 60 Ty

Bug sawps: o EN 60529

- TOPU3OHTabHbII MOHTaX P42

- BEPTUKANbHbIE MOKTaX CTOR P43

Knace sauuurb: [3; o EN 60730

CoepuHuTenbHbit Kabenb: CTaHapTHaR AUWka TM, NOCTORHHOR MOACORTIHEHVE;
3x0,25 mm2

Temneparypa okpyKaloLleii cpenb: or0 °Cpof0 °C
npw pabore

Temneparypa paboueit cpeas!: marc. 100° C

Temneparypa xpaHeHis: or-20°Co+70 °C

Homepa apTukyna: 1880-00.500

Ocrasnsem 3a c060/t NPaBO Ha BHECEH/E TEXHUECKIX U3MEHEHNIA.

www.imi-hydronic.com



@ EMO 3 Elektromotoryczny trzypunktowy naped nastawnika

EMO 3 Elektromotorovy trojpolohovy servopohon

@ EMO 3 Elektromotoricky trojpolohovy servopohon

Instrukcja Montazu

Zastosowanie

Navod na montazi

Pouzitie

@© ™M HEIMEIER

Navod na montaz

Pouzitie

Naped 3-punktowy EMO 3 przeznaczony jest do montazu na
wszystkich elementach dolnych zaworéw termostatycznych
HEIMEIER-a. Nie wymaga konserwacji i przewidziany jest

do podtaczenia do regulatorow temperatury z 3-punktowym
wyjsciem 24 V (napiecie zmienne), optymalnie w pofaczeniu z
wytacznikiem potozenia kraricowego

Legenda

Trojpolohovy pohon EMO 3 je vhodny pro montéz na vSechny
spodni Easti termostatickych ventild HEIMEIER. NevyZzaduje
UdrZbu a je uréeny k pfipojeni na regulatory teploty s
3-bodovym vystupem 24 V (stfidavé napéti), obzvlasté s
integrovanym koncovy m spinaéem

Legenda

(1) obwdd drukowany zasilania
(2) przekiadnia zgbata czolowa

(3 silnik synchroniczny
(@) sprzeglo magnetyczne

Dziatanie

(1) Pfipojna deska plosnych spojl
(2) &elni ozubeny prevod

(3) Synchronni motor
(@ Magneticka spojka

Funkce

Odpowiednie polecenie otwarcia lub zamkniecia uruchamia
obroty silnika w pozadanym kierunku. W przypadku przerwy w
zasilaniu energig elektryczng naped zatrzymuije sie w osiagnietej
chwilowej pozycji uniesienia dzigki przektadni samohamujacej.
W pozycji zamknietej oraz catkowicie otwartej magnetyczne
sprzegto poslizgowe powoduje odsprzeglenie silnika od
przektadni, jest ono zalezne od momentu obrotowego.

Montaz

Motor se do pfislusného sméru otaéeni uvadi pfikazem

Oteviit anebo Zavfit. Pri pferu$eni napéti zlistane pohon
plisobenim automaticky brzdiciho pfevodu stat v momentaini
zdvihové pozici. V pozici uzavieni pfip. UpIného otevieni vyvola
magneticka kluzna tfeci spojka oddéleni motoru od pfevodu
z4vislé od krouticiho momentu.

Montaz

Trojpolohovy pohon EMO 3 je vhodny pre montaz na vSetky
spodné Casti termostatickych ventilov HEIMEIER. Nevyzaduje
(drzbu a je uréeny pre pripojenie na regulatory teploty

s 3-bodovym vystupom 24 V (striedavé napatie), najma s
integrovanym koncovym spinagom

Legenda
(@ Pripojna doska plo$nych spojov  (3) Synchrénny motor
(2) &elny ozubeny prevod (@) Magneticka spojka

Funkcia

Motor sa do prisludného smeru ota¢ania uvadza prikazom
Otvorit alebo Zatvorit. Pri preruseni napatia zostane pohon
pdsobenim automaticky brzdiaceho prevodu stat v momentainej
zdvihovej polohe. V pozicii uzavretia resp. Uplného otvorenia
vyvold magneticka klznd trecia spojka oddelenie motora od
prevodu zavislé od krutiaceho momentu.

Montaz

Od elementu dolnego zaworu termostatycznego odkrecié pokrywe
ochronng montazowa,

- Lekko naciskajac nasadzi¢ naped nastawnika, nakrecic nakretke
radetkowa i dociagnag kleszczami chromowymi

- Unika¢ montazu pionowo pod elementem dolnym zaworu

Kabel zasilajacy utozy¢ w taki sposob, aby nie dochodzito do ciagego
kontaktu termicznego z zaworem, grzejnikiem lub rurociagiem

Podtaczy¢ beznapigciowo zgodnie z rycing,

Naped nastawnika stosowac tylko wraz z elementem dolnym
zaworu termostatycznego

Wskazowka

Odsroubovat ochranny kryt od spodniho dilu termostatického
ventilu

- Servopohon nasadit lehkym tlakem, ryhovanou matici
nadroubovat a pevné pfitahnout chromovanymi klestémi

- Zamezit provadéni montaze kolmo pod spodnim dilem ventilu

Pfipojny kabel instalovat tak, aby nebyl v trvalém teplotnim
kontaktu s ventilem, topnym télesem anebo potrubim

Pripojit bez napéti podle obrazku

Servopohon provozovat pouze se spodnim dilem
termostatického ventilu

Upozornéni

Odskrutkovat ochranny kryt od spodného dielu
termostatického ventilu

- Servopohon nasadit fahkym tlakom, ryhovanu maticu
naskrutkovat a pevne pritiahnut chrémovymi kliestami

- Zamedzit montéZi kolmo pod spodnym dielom ventilu

Pripojny kébel in3talovat tak, aby nebol v trvalom teplotnom
kontakte s ventilom, vykurovacim telesom alebo potrubim

Pripojit bez napatia podla obrazku

Servopohon prevadzkovat' len so spodnym dielom
termostatického ventilu

Upozornenie

Czas nastawiania regulatora ustawi¢ nalezy w zaleznosci od
czasu pracy napedu w taki sposob, aby w pozycji zamknigtej
oraz catkowicie otwartej nie miata miejsca stata praca silnika

W trybie PWM pracy napedu (modulacja szerokosci impulsu)
dla zapewnienia osiagnigcia obrotéw synchronicznych ustali¢
nalezy czas zasterowania na warto$¢ co najmniej 1 sek.

Mozliwe jest podtaczenie réwnolegte do maksimum 10
napedow

- Otwarcie napedu bez jego uszkodzenia jest niemozliwe!
Uszkodzony kabel zasilajacy wymieni¢ moze tylko wytworca.

Dane Techniczne

Doba nastaveni regulatoru musi byt sladéna s dobou chodu
pohonu, aby v pozici uzavieni pfip. Upiného otevieni nedoslo
k trvalému provozu motoru

Pi provozu pohonu v impulsové $itkové modulaci by se
méla byt dodrzend aktivatni doba min. 1 sek. pro bezpe¢né
dosahnuti synchronni rychlosti otaceni.

Je mozné paralelni zapojeni az 10 pohond.

Pohon se neda bez poskozeni otevfit! PoSkozeny
pfipojny kabel mize vyménit pouze vyrobce.

Technické udaje

Doba nastavenia regulatora musi byt tak zladena s dobou
chodu pohonu, aby v pozicii uzavretia resp. tplného
otvorenia nedoslo k trvalej prevadzke motora

Pri prevadzke pohonu v impulzovej Sirkovej modulacii by
mala byt dodrZang aktivaéna doba min. 1 sek. pre bezpe¢né
dosiahnutie synchrénnej rychlosti otacania.

Je mozZné paralelné zapojenie az 10 pohonov.

Pohon sa neda bez poskodenia otvorit! Poskodeny
pripojny kabel mdze vymenit’ len vyrobca.

Technické udaje

napiecie robocze:

24V AC (+25% -10%)

50/60 Hz
pobor mocy: maks. 0,7 VA
C € (TEMINN): wg EN 55014, EN 60730-1
przesuw: maks. 4,5 mm
czas dziatania: 70 s/mm - 50 Hz / 56 s/mm - 60 Hz
klasa ochronnosci: wg EN 60529
- montaz poziomo IP 42
- montaz pionowo, stojaco IP 43
stopien ochrony: [T}, 11 wg EN 60730
kabel zasilajacy: diugos¢ standardowa 1 m stafa;
3x0,25 mm2
temperatura otoczenia: 0°Cdo50°C
w trakcie eksploatacji
temperatura medium: maks. 100 °C

temperatura magazynowania:

Numer artykutu:

-20°Cdo+70°C

1880-00.500

Zastrzega sie mozliwo$¢ zmian technicznych.
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Provozni napéti:

24V AC (+25 % /- 10 %)

50/60 Hz
Prikon: max. 0,7 VA
C € (Elekiromag. snés.nizké napéti): podle EN 55014, EN 60730-1
Zdvih: max. 4,5 mm
Doba chodu: 70 s/mm - 50 Hz / 56 s/mm - 60 Hz
Druh ochrany: podle EN 60529
- MontéZ vodorovné IP 42
- MontézZ ve svislém postaveni  IP 43
Tfida ochrany: [3};11 podie EN 60730
Pripojny kabel: standardni délka 1 m pevny;
3x0,25 mm?
Teplota okoli: 0°Caz500°C
v provozu
Teplota média: max. 100 °C
Teplota skladovani: -20°Caz+70°C
aislo vyrobku: 1880-00.500

Technické zmény se vyhrazuii.

Prevadzkové napatie:

24V AC (+25 % /- 10 %)

50/60 Hz
Prikon: max. 0,7 VA
C€ (EMVINS): podla EN 55014, EN 60730-1
Zdvih: max. 4,5 mm
Doba chodu: 70 s/mm - 50 Hz / 56 s/mm - 60 Hz
Druh ochrany: podla EN 60529
- MontaZ vodorovne IP 42
- MontéZ v zvislom postaveni IP 43
Trieda ochrany: [QJ; Il podra EN 60730
Pripojny kébel: Standardna deezka 1 m pevny;
3x0,25 mm?
Teplota okolia: 0°Caz500°C
v prevadzke
Teplota média: max. 100 °C
Teplota skladovania: -20°Caz+70°C
aisla vyrobkov: 1880-00.500

Technické zmeny vyhradené.

www.imi-hydronic.com



@ EMO 3 Harompontos villanymotoros allitémi

#E)

EMO 3 HAextpokiviro porép Tpicov onpieiwv

Szerelési utasitas

Alkalmazas:

EMO 3 Elektromotorni tropoloZajni pogon izvréne sprave

Uputa za montazu

Primjena

Az EMO 3 harompontos allitém{i minden HEIMEIER
termosztatszelep alsd részére valo felszerelésre alkalmas. Nem
igényel karbantartast, és ugy terveztiik, hogy a harompontos
kimenet(l, 24 V-os (valtéfesziltségli) hémérsékletszabalyozéhoz
legyen csatlakoztathato, elénydsen beépitett végallaskapcsoldval

3-polozajni pogon EMO 3 prikladan je za montaZu na sve
donje dijelove HEIMEIER-termostat-ventila. Ne mora se
servisirati i predvidjen je za prikljucak na regulator temperature
s 3-poloZajnim izlaskom 24 V (naizmeni¢nog napona), u prvom
redu s integriranim isklapanjem u zavr§nom poloZaju

Jelmagyarazat: Legende

(@) csatlakozokartya (3 szinkronmotor (@) Prikljuéna platina (3) Sinhroni motor
(2 homlokkerekes hajtémii (@) magneses tengelykapcsold (2 &elnik pogona (@ Magnetna spojka
Funkcio Funkcija

A motort be vagy ki parancs mozgatja a megfeleld forgasi
iranyba. A hajtas a feszilltség kimaradasakor az 6ngatlo
hajtém{ miatt a mindenkori helyzetben allva marad.

A magneses csuszo tengelykapcsol zart ill. teljesen nyitott
helyzetben a forgatdnyomatéktol fliggéen lekapcsolja a
motort a hajtémrol.

Szerelés

Motor se pokrece pomoéu naredbe otvori i zatvori u
odgovaraju¢em pravcu. Kod prekida napona pogon staje na
osnovi samokogeceg pogona u momnetanom stapaju (hodu).

U zatvorenoj, odnosno potpuno otvorenoj poziciji, slijedi
razvezivanje motora od pogona, ovisno od zakretnog momenta,
na osnovi magnetne klizne spojke.

Montaza

@© ™M HEIMEIER

Odnyieg eykardoTaong

Xprion

To potép Tpithv onpeiwv EMO 3 givar kardMnAo yia TorroBéman
070 KATW PéPOG GAwv Twv BeppooTamikwy BaABidwv HEIMEIER.
Qv xpeidCetal ouvpnon kai TTpoopieTal yia 0vdEaN o€ pubuioTh
Beppokpaaiag pe £50d0 3 aneiwv 24V (evaAaoadpevng Tdong),
KaTé TPOTIUNGN e EVOWHATWHEVO GUTTNHA CITEVEPYOTTOINONG
TEPUATIOMOU.

Ymopvnua

(1) Béon oOvdeong (3 Metwrmikoi odovTwToi TPOXOi
(2 ZUyypovog KivnTrApag (@) MayvnTikdg GUNTIAEKTNG
AsgiToupyia

Me v evtoAr| avoiyuaTog fj KA€IGiuaTog, o KIvATAPaG LETAKIVEITaI
otV avrioTolxn kateUBuvan. Xe TepiTTwon diakoTmg Tou
peUPaTOG, TO HOTEP OKIVNTOTIOIEITAI OTNV EKAOTOTE BEON

NG Siadpoprig Tou Xdpn oTnV autacpaAion Tou 0dovTwToU
pnxaviopol. ZTnv kAeIoTA 1 TeAgiwg avoixt Béan, o KivnTApag
QTTOOUPTTAEKETQI ATTO TOV 0DOVTWTO MNXAVIOMO, avaAoya e T
pOTTA, HEOW TOU PayvNTIKOU GUPTTAEKTN oAioBnang.

EykardoTaon

Csavarozza le az épitési véddsapkat a termosztatszelep alsé részérd|

Enyhe nyoméssal helyezze fel az allitémiivet, csavarozza fel és
krémozott fogoval hizza meg a recés anyat

Keriilie a figgdlegesen a szelep also része al térténd szerelést

A csatlakozokabelt igy vezesse, hogy az ne legyen tartés
hdérintkezésben a szeleppel, a fiitétesttel vagy a csévezetékkel

Az &brén lathatéak szerint, fesziltségmentes éllapotban végezze a
bekotést

- Az llitomiivet csak a termosztatszelep also résszel miikddtesse

Utasitas

odvrnuti zastitnu kapicu od donjeg dijela termostat-ventila

staviti pogon izvrSne sprave lakim tlakom, zavrnuti sjeckanu
maticu i pritegnuti évrsto pomocu kromo-klijesta

izbjegavati vertikalnu montazu ispod donjeg dijela ventila

prikljuéni kabel tako postaviti da nema stlanog termickog
spoja s ventilom, radijatorom ili cijevovodom

beznaponski prikljuiti, kako je to vidljivo na prikazu

pogon izvrSne sprave uporabiti samo s donjim dijelom
termostat-ventila

Uputa

ZeBIBwaTe T0 TPOGTATEUTIKG KAAUPKA aTT6 TO KATW PEPOG TG
BeppooTarikig BaApidag.

TomoBeroTe To potép mECOVTAG To EAappuG, PIdLIOTE Tar paBdwTd
Tauddia kar oQicTe Ta KaAG e Xpwpé Tévaa.

Amogyere my katakdpugn TomoBéman kdtw amo o kdTw pépog T BaABidag

TotoBetaTe 10 KaAwdIo GUVDEGNG KaTd TETOlOV TPOTTO, WOTE Va UV
Bpiokeran o€ péviun Beppik emagn pe ) BaABida, T0 Beppavtikd
owa 1y Toug WAV,

ExeAéate Tig ouvdEaEIs Xwpi pedpa, cUppuva pe TV EKOVaL.

Xpnoigomoifare To otép pdvo pe To Kdw pépog Beppoaramikiig BaABidag,

Ymodeign

A szabalyozé bedllitasi idejét 6ssze kell hangolni a hajtas
jarasidejével, hogy a zart ill. teljesen nyitott helyzetben a
motor ne legyen folyamatosan miikddésben

A hajtas PWM (I6kettav-moduldcids) miikddése esetén a
szinkron fordulatszam biztonsagos elérése érdekében min. 1
masodperces vezérlési id6t kell betartani.

Max. 10 hajtast lehet parhuzamosan kapcsolni.

A hajtast nem lehet sériilésmentesen kinyitni! A sériilt
bekotokabelt csak a gyarto tudja kicserélni.

Miszaki adatok

izvr8no vrijeme regulatora mora biti uskladjeno s vremenom
prolaza tako da u zatvorenoj odnosno potpuno otvorenoj
poziciji motor ne radi stalno

Kod PWM-rada (modulacija prosirene pulzacije) treba se
pridrzavati vremena polazne komande od minimalno 1
sekunde kako bi se sigurno postigla sinhrona brzina vrtnje.

Mogu¢ je paralelni sklop do 10 pogona.

Pogon se ne moze otvoriti a da ne dodje do unistenja!
Osteceni prikljucni kabel moze se zamjeniti jedino od
strane proizvodjaca.

Tehnicki podatci

- H didpkeia evioAdg aTié To pUBIOTA TTPETTEN Va CUVTOVIOTET e TO
JoTEP KaTd TETOIOV TPGTTO, WATE Va NV iveTal Poviyn eviokd atov
nAekTpoKIVTAPa 0TI BETEIG TEPUA KAEITTH KQl TEPO QVOIKTH.

Av 10 oTép XpnoaipomoinBei o Aermoupyia PpM (maApocupikr
Slopdppwan), el va diaoeaNioTei OTi n evoAr Siapkel
TOUAGIaTOV 1 BEUTEPOAETTTO, TIPOKEILEVOU Vel ETITEUXBET O aPIBUOG
OTPOPWV Tou GlyXPOVOU KIVATAPA.

Mmopolv va ouvdeBouv TapdMnAa péypr 10 potép.

To porép dev prropei va avoiyTei Xwpi va TpokAnBoluv
BAdBeg! Av To KaAwdio oUvdeang uTToOTE {NpId, TIPETTEI Vel
QaVTIKOTAOTABEI OTTWOBATTOTE OTTG TOV KATOOKEUOOTH.

Texikd oToIxeia

Uzemi fesziiltség: 24V AC (+ 25%/-10%)
50/60 Hz
Teljesitményfelvétel: max. 0,7 VA
C € (EMVINS): az EN 55014, EN 60/30-1 szerint
Loket: max. 4,5 mm
Jérasido: 70 s/mm - 50 Hz / 56 s/mm - 60 Hz
Védelem: az EN 60529 szerint
- vizszintes szerelés: IP 42
- fiiggleges szerelés: IP 43

Védelmi osztaly:
Csatlakozokabel:

[CJ; Il az EN 60730 szerint
standard hossz 1 m fix;
3x0,25 mm2

0 °C-tdl 50 °C-ig

miikédés kozben

max. 100 °C

-20 °C-46l + 70 °C-ig

Kornyezeti hémérséklet:

A médium hémérséklete:
Tarolasi hémérséklet:
Cikkszam: 1880-00.500

Fenntartjuk a miiszaki valtoztatasok jogat.

IMI
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Pogonski napon:

Primljena snaga:

C € (EMVINS):
Stapaj:

Vrijeme prolaza:
Vrsta zadtite:

- montaZa vodoravno:

- montaZa uspravno, stojeci:

Zadtitna kategorija:
Prikljuéni kabel:

Okolna temperatura:

u pogonu

Temperatura medija:
Temperatura skladiStenja:

Broj artikla:

24V AC (+25% / - 10%)
50/60 Hz

maksimalno 0,7 VA

po EN 55014, EN 60730-1
maksimalno 4,5 mm

70 s/mm - 50 Hz / 56 s/mm - 60 Hz
po EN 60529

IP 42

1P 43

[O1; 1 po EN 60730
standardna duZina 1 m Crvsto;
3x0,25 mm?

0°Cdo50°C

maksimalno 100 °C
-20°Cdo+70°C

1880-00.500

ZadrZava se pravo na tehnicke izmjene.

Tdon Aerroupyiag: 24V AC (+25% 1 -10%)
50/60 Hz
KartavéAwon pedparog: péy. 0,7 VA
C €(EMCILV): kard EN 55014, EN 60730-1
Aiodpopn: péy. 4,5 mm
Xpovog peraromong: 70 s/mm-50 Hz / 56 s/mm-60 Hz
BaBudg mpooTaaiag: Kkatd EN 60529
- Opigdvria ToroBéman IP 42
- Karax6pugn tomoBémon, 6pBia otdon 1P 43
Karnyopia mpooTaciag: [3; Il kara EN 60730
KaAwdio oovdeong: Tumiké prikog 1m oTabepo:
3x0,25 mm2
Oeppokpacia mepiBaMovtog: 0 °C éwg 50 °C
Kard 1 Aerroupyia
Oeppokpaaia pégou: péy. 100 °C
Oeppokpaoia amodrikeuong:  -20 °C éwg +70 °C
Ap.mpoiévrog: 1880-00.500

Me tnv emQUAAEN TEXVIKWY OAAAYWV.

www.imi-hydronic.com
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Qn, EMO3 BRE—9R=ATI/F1T 4

@ EMO 3 RafknUid riggjapunkta-stillidrif

@ EMO3 = SR Eah#TH M

B P ERRE
#A

=ZEFP Y F 1 T—5EMO3IZHEIMEIERY —E X
&y NNLTOTEICERD 132 DICEL TL
7,
AVTFFYADRETHD24VD3IHRHEN(ZHRE
K. BICIYRZA v FRBHAALBEL 2
L—% & DEFEATY,

Leidbeiningar fyrir uppsetningu.

Not kun

22 3£ i% Bf
R F

briggja-punkta-drifid EMO 3 er hentugt til
uppsetningar & alla nedrihluta HEIMEIER-
hitastillisventla. bad parf ekkert vidhald og er aetlad
til tengingar vid hitastyringar med
priggja-punkta-utgang 24 V (ridspenna),
einkanlega med inniféldum lokastédu-slokkvara.

ZERPUTHIHMENO EEREEIFABIEE
RIRIEMREE L, S4B, AIERARS
=mR24viitin (KMBE) A RERER
BRI EMERAEE AT L.

JLH1 Skiringar =451

@ EEEg G FEAESNH (@ Raftengingarplata ® hradalestur rafmétor (1) $ELER @ BEHFE
@ AN—F7(FEE)RX @ YTxYbMIFvF (@ Tannhjdlagakerfi (gangskipting) @) Segulkupling @ BEHEEREHNE @ BHEBESSE
1 Be Virkni Th i

TV BHRMAERT—EDARICEMNLET,
BRINFHTDE, FPUFaT—FiFE/ILT7OY
TREFFICED—BMICY 7 MRYY 3 vICiD
FY. FAFEofe. HBHIVWEERICHWRY Y 3
YTl LTS BTy hRT U

Métorinn verdur hreyfdur med oppnunar- eda
lokunarstyrimerki i samsvarandi sniningsatt.

Vid spennurof stendur drifid kyrrt i slagstellingu
augnabliksins Ut af sjalfstoppandi gangskiptingunni.

| lokadri eda alveg opinni stellingu & sér stad frakdplun

RFNHLREEFTF i L KA i SIB1TRIME R
BIBERE A . HEEDETE, mTERRE
FRITHMNEE, BNRESRFEEES
ATEITIEGIE . EHAARETEHTFHMME
L, @ e R R E S S AR

VIaVISYFILEDE—YEXTISYIDEEL motors, had snuningakrafti, fra gangskiptingu i gegnum I AESE LD FF.

ESr 2N segulmagnada snudkuplingu.

fHI LT Uppsetning 24

— U—FEXRIYRNDNILTTEICHZRET Sy - Skrifid hlifdarhettu af grunnventli hitastillis - ETRIERKENRERPE
TZROBREFET,

— PUF21I—9%B ENSIBUTIMIFET,

— EIHFEFYNERDMF. VO—LLVF
TRELHEDHET,

— VT TEOUICEBICED 4172 2 &IER
WTLIEE W,

— ERTr—JIVEH. FYI-9HD2WVEERER
CEBSETERLUAVRICEBL T I L,

— ODE RITR-TERLTLLRESIW,

— B—FEXZ Y RNNILTDOTEE—HEICODHZD
FPOF1I—F%EFENET,

wE

— LFal—v0ty " NEREIERAE . H50
FELICHAWRY Y 3 Y TE—Y I BREER
UeEFICRSRBRWE, PV F1IT—5OBE
EElcEhETRELET,

— 72U F 21 IT—45 DPWMEREI (Plus Width
Modulatlon) D3%&. HEXIC FHABIERIICER
IEHKIC. RIETHEORY— N7 v THE%E
5o TRE L,

— WHEHRTIKIOED TV F 1 T—4 F TEHR
MARET T,

— E—YRBIET S LA A L BIREE
ho BHEUERT—JILIdEESHRICE->T

DHRIPT B ENHEKFET,
Kiff 7z — %
EEEBE: 24VAC(+25%/-10%)
50/60Hz
BHER: £50.7VA
C € (EMC/LV): EN 55014, EN 160730-1 ¥
Z2hO—7: ®E4.5mm
SEIRIFR: 70s/min - 50Hz / 56s/min - 60Hz
RE&EY 17 EN 60529341
- MBI TKFEAM IP 42
- MUTEBEARISRE P 43
RE&EY S ¢ [3; 1 EN 60730 ##iL
BRr—7L BERS. 1mET,
3 x 0.25mm?2
BFRE: EEAFTOCHM550C
FRTRE: £5100C
REFRE: 20CHh5+70°CET
HRAES 1880-00.500
RINEBEDRREENH D E T,
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- Set;jid stillidrif med 1éttum prystingi &, skrufié randarré
fasta og herdid & med krémskruafulykli

- Fordist uppsetningu 163rétt undir grunnventlinum

- Leggid tengikabal pannig, ad hann sé ekki st6dugt i
hitasambandi vid ventil, midstddvarofn eda pipur

- Tengid vid an spennu samkveemt mynd

- Starfraekid stillidrifid adeins saman med
grunnventli hitastillis

Abending

- BRIEEFRITIM, ELREBEHER
HFIPER

- BEEEREAERETA

- Bk, FESET. BEREE
EEAT KR (8 iRl

- IRIEEEEL, RATEMHERE

- AfEERERE—ZERRNTIE

AL

Stillingatimi hitastillisins verdur ad vera pannig
stilltur inn & gangtima drifsins, ad métorinn sé ekki
stédung i starfi i lokadri eda alveg opinni stellingu.
| PWM-starfi drifsins (styrimerki dregin i sundur)
2etti ad halda vid a.m.k. 1 sek. adstyringartima, til
pess ad na 6érugglega hinum fasta snuningshrada

Haegt er ad tengja samhlida allt ad 10 drif.

Ekki er haegt ad opna drifid an skemmda!
Adeins framleidandinn getur skipt um
skaddadan tengikabal.

- AR AE TR E L FUA R E S HITI
BIHITRIE—B, HATHEMNERET
SITHER, BHNAETFAREHIEE

- WMRPITHEZEK N E RS (PMW) E1T
KT, MZEDCFEEI R ehaYEHIEtE, U
{RIEEZ E S 45iE .

- ATAFEEZ A0 T

- FIARITHMSERBTAERR! DEEH

AT E IR .
Taeknilegar uppltsingar HARSE
Rekstrarspenna: 24V AC (+25% / -10%) TiEE: 24 V AC (+25% / ~10%)
50/60 Hz 50/60 Hz
Afkastainntak: max. 0,7 VA ThEH$E: £X0.7 VA
C € (EMVINS): samkvaemt EN 55014, EN 60730-1 CEINE (EMV/NS):  #R4BEN 55014, EN60730-1
Slag: max. 4,5 mm 178 245 mn
Ge'mgtlmlz 70 s/mm - 50Hz / 56 s/mm - 60Hz HATRT ] 70 s/mm - 50 Hz / 56 s/mm — 60 Hz
Hlnféartegl.md:' ) samkvaemt EN 60529 AL, RIZEN 60529
- uppsetnlmg I'are}1 . IP 42 kT 1P 42
- uppsetning [60rétt standandi IP 43 ey
Hiifoarflokkur: [0); Il samkvaemt EN 60730 “HURE P 43
Tengikaball: st601u8 fost lengd 1 m; B}; *’;ﬁg fE ] ,l'_*‘ﬁﬁf,i 60730
3x0,25 mm2 FEREBY. @E*ﬂ'\/ﬁ{ix#ﬂ m;
Umhverfishitastig: 0°C il 50 °C ) 3x0. 25 mm”
i starfi HRRE: BITIRASFH0C ~ 50C
Vékvamidilshitastig: max. 100 °C NERE: ®E100C
Geymsluhitastig: -20 °C til +70 °C CHERE: -20°C — +70C
Voérunamer: 1880-00.500 %5 1880-00.500
Askildar teeknilegar breytingar EFEEY, BABTAEM

www.imi-hydronic.com
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@ EMO 3 Elektromotorni tritockovni nastavni pogon

@ EMO 3 Actuator electromotor, in trei puncte

@ EMO 3 Elektriné trijy pozicijy reguliuojama servopavara

Navodila za montazo

Uporaba

Instructiuni de montaj

Utilizare

Montazo instrukcija

Naudojimas

3-tockovni pogon EMO 3 je primeren za montazo na vse
spodnje dele termostatskih ventilov HEIMEIER. Ne potrebuje
vzdrZevanja in je predviden za priklop na temperaturni
regulator s 3-tockovnim 24-voltnim izhodom (izmeni¢na
napetost), po moznosti z vgrajenim omejevalnim stikalom.

Actuatorul in 3 puncte EMO 3 este destinat montajului in partea
inferioara a tuturor modelelor de termostate HEIMEIER. Acesta
nu necesitd intretinere si este prevazut pentru montarea la un
regulator de temperatura cu iesire in 3 puncte de 24 V (tensiune
alternativa), preferabil cu intrerupator limitator integrat.

Trijy pozicijy pavara ,EMO 3" tinkama montuoti su visomis
HEIMEIER firmos termostaty ventiliy apatinémis dalimis.
Jai nereikalinga techniné prieZidra ir ji skirta montuoti prie
temperatros reguliatoriy su trijy pozicijy 24 V (esant
kintamajai srovei) i§éjimu, pirmenybe teikiant reguliatoriams
turintiems integruota galutiniy padéciy isjungiklj.

Legenda Legenda Aprasymas

(@ Prikljucna platina (3 Sinhroni motor (1) Placa conectare (3 Motor sincron (@) Prijungimo ploksté (® Sinchroninis variklis
(2) Pogon Eelnega zobnika (@) Magnetna sklopka (2 Angrenaj cu roata dintaté (@ Cuplaj magnetic () Dantratiné pavara (@) Magnetiné sankaba
Delovanje Functie Veikimas

Motor premaknete v ustrezno smer z ukazom za odpiranje ali
zapiranje. Pri prekinitvi napetosti samozaviralni pogon ustavi
motor v trenutnem polozaju. V zaprtem ali popolnoma odprtem
poloZaju se motor odklopi s pogona s pomojo magnetne drsne
sklopke, neodvisno od navora.

Montaza

Motorul actioneaza la o comanda de deschidere sau inchidere
in directia de rotire corespunzatoare. La intreruperea alimentarii
cu tensiune transmisia ramane pe loc datorita angrenajului
automat n pozitia momentana a cursei. La pozitia inchisa resp.
complet deschisa se realizeaza o decuplare dependentd de
cuplu motorului de la angrenaj printr-un cuplaj magnetic cu
frictiune.

Montarea

Variklis gaves signalg ,Atidaryti* arba ,Uzdaryti" sukasi
atitinkama kryptimi. Nutraukus jtampa pavara dél savaime
stabdancios transmisijos sustoja pakeltoje momentinéje
pozicijoje. Uzdarytoje arba visidkai atidarytoje pozicijoje per
magneting praslystanciaja mova, priklausomai nuo sukimo
momento, variklis atjungiamas nuo transmisijos.

Montavimas

- S spodnjega dela ventila termostata odvijte zaScitni pokrov.

-V nastavnem pogonu vzpostavite manjsi pritisk, odvijte
narebri¢eno matico in jo zategnite s kromiranimi kleS¢ami.

Navpi€na montaZa pod spodnjim delom ventila ni
priporogljiva.

Prikljuéni kabel napeljite tako, da ne bo v trajnem toplotnem
stiku z ventilom, grelnim telesom ali cevovodom.

Prikljucite brez napetosti, v skladu s sliko.

Nastavni pogon uporabljajte samo s spodnjim delom
termostatskega ventila.

Napotek

- se desurubeazd capacul de protectie de pe partea inferioard a
ventilului termostatului

- se ageaza presand ugor actuatorul, se ngurubeazé ferm piulita
zimtatd cu un cleste cromat

- se va evita montarea i poziie verticald sub partea inferioaré a ventilului

- cablul de conectare se ageaza astfel incat acesta sd nu atinga
permanent ventilul, corpul de incalzire sau teava incinse

- se va conecta detensionat ca in imagine

actuatorul se va utiliza numai cu partea inferioara a supapei
termostatului

Indicatie

- Nusukite termostato ventilio apatinés dalies apsauginj gaubtelj.

Lengvai spusteldami uzdékite servopavara, uzsukite rieving
mova ir tvirtai uzverzkite chromuotomis replémis.

Nemontuokite vertikaliai po ventilio apatine dalimi.

Jungimo laida paklokite taip, kad jis nuolat nebaty ventilio,
radiatoriaus ar vamzdyno sistemos Silumos zonoje.

Irenginj pajunkite atjunge nuo jtampos, taip kaip parodyta
paveikslélyje.

Servopavara eksploatuokite tik su termostato ventilio
apatine dalimi.

Nurodymas

Nastavni ¢as regulatorja mora biti usklajen s ¢asom delovanja
pogona, tako da v zaprtem oz. popolnoma odprtem polozaju
ni mozno neprekinjeno delovanje motorja.

Pri PWM-delovanju pogona (modulacija spremembe impulza)
je treba vzdrZevati krmilni ¢as najmanj 1 sekunde za varen
doseg sinhronega Stevila vrtljajev.

Mozna je vzporedna vezava do 10 pogonov.

Pogon ni mozno odpreti ne da bi ga pri tem poskodovali!
Poskodovan priklju¢ni kabel naj vam zamenja
proizvajalec.

Tehniéni podatki

Durata de reglare a regulatorului trebuie adaptata in functie
de durata de functionare a angrenajului, pentru ca in pozitia
inchisa resp. complet deschisd motorul s& nu functioneze
permanent

La un regim de functionare PWM a angrenajului (raport ciclic)
durata de comanda trebuie mentinutd la min. 1 sec. pentru
atingerea sigurd a turatiei sincrone.

cuplarea in paralel de pana la 10 angrenaje este posibila.

Angrenajul nu se poate deschide fara pericolul
distrugerii! Cablul de conectare avariat poate fi inlocuit
numai de producator.

Date tehnice

- Reguliatoriaus veikimo laikas turi biti suderintas su pavara
taip, kad uzdarytoje arba visiskai atidarytoje pozicijoje variklis
neveikty ilgesnj laika.

- Esant pavaros PIM-darbo rezimui (platuminé-impulsiné
moduliacija) nustatymo laikas turi trukti maziausiai 1 sek.,
kad tikrai baty pasiektas sinchroninis sukimosi daznis.

- Paraleliai galima jungti iki 10 pavary.

- Pavara negalima atidaryti ja nesugadinant! Pazeistg
jungimo laida gali pakeisti tik gamintojas.

Techniniai duomenys

Obratovalna napetost: 24V AC (+25% / -10%)

50/60 Hz
Mog¢: maks. 0,7 VA
C € CE (EMVINS): v skladu z EN 55014, EN 60730-1
Hod: maks. 4,5 mm
Cas delovanja: 70 s/mm - 50Hz / 56 s/mm - 60Hz
Zadtita: v skladu z EN 60529
- Vodoravna montaza IP 42

- Navpiéna montaza, pokonéno  IP 43
Zastitni razred: [ ; IIv skladu z EN 60730
Prikljucni kabel: Standardna dolzina 1 m fiksna;

3x0,25 mm?
Temperatura okolice: 0°C do 50°C

med obratovanjem
Temperatura medija maks. 100°C
Temperatura skladis¢enja: -20°C do +70°C
Stevilka artikla: 1880-00.500

Pridrzujemo si pravico do tehni¢nih sprememb.

IMI

Hydronic Engineering

Tensiune de functionare: 24V AC (+25% / -10%)
50/60 Hz
Putere consumata: max. 0,7 VA
C € CE (EMVINS): conform EN 55014, EN 60730-1
Cursa: max. 4,5 mm

Timp functionare: 70 s/mm - 50Hz / 56 s/mm - 60Hz
Tipul protectiei: conf. EN 60529

- Montaj orizontal IP 42

- montaj in pozitie verticald P43

Clasa de protectie: [E] 11 conf. EN 60730

Cablu de conectare: Lungime standard 1 m fix;

3x0,25 mm?
Temperatura ambientala: 0°Cla50°C

in timpul functionarii
Temperaturd mediu: max. 100°C
Temperatura depozitare: -20°C pané la +70°C
Numér articol: 1880-00.500

Ne rezervam dreptul sa efectudm modificari tehnice.

Darbiné jtampa: 24V AC (+25% 1 -10%)
50/60 Hz
Imamoji galia: maks. 0,7 VA

(C € Elektromagnetinis pagal EN 55014,
suderinamumas CE (EMVINS): EN 60730-1 reikalavimus

Darbiné eiga: maks. 4,5 mm

Veikimo laikas: 70 s/mm - 50Hz / 56 s/mm - 60Hz
Apsaugos klasé: pagal standarto EN 60529 reikalavimus
- Horizontalus montavimas Apsaugos klasé 42

- Montavimas vertikaliai Apsaugos klasé 43

T pagal EN 60730 reikalavimus
Standartinis 1 m ilgio nelankstus;

Apsaugos klasé
Jungimo laidas:

30,25 mm?
Aplinkos temperattira: nuo 0°C iki 50°C eksploatuojant
Terpés temperatdra: maks. 100°C

Sandéliavimo temperatira: -20°C iki +70°C

Gaminio numeris: 1880-00.500

Pasiliekame teise¢ daryti techninius pakeitimus.

www.imi-hydronic.com



@ EMO 3 Elektromotora trispunktu servopiedzina

@ EMO 3 Elektrimootoriga kolmepunktiline taitur

@ EMO 3 Tputoukos perynatop ¢ enekTpoasuraren

Montazas instrukcija

Pielietojums

Paigaldusjuhend

Kasutamine

@© ™M HEIMEIER

MHCTpyKumMa 3a MOHTaxX

MpunoxeHune

3-punktu piedzina EMO 3 piemérota montazai uz visiem termostatu
ventilu apaksgjiem elementiem. Tai nav nepiecieSama apkope un ta
paredzéta pieslégsanai pie temperatiras regulatoriem ar 3-punktu
izeju 24 V (mainstrava), pasi, ja ir integréta gala stavokla atslégSanas
sistéma.

Kolmepunktiline taitur EMO 3 sobib paigaldamiseks kéigile
HEIMEIERI termostaatventiilide alaosadele. See on
hooldusvaba ja ette nahtud lihendamiseks kolmepunktilise
véljundiga 24 V (vahelduvvoolu) termoregulaatoriga, eelistatult
koos integreeritud I3ppasendi valjalilitusega

3-TouosusT perynatop EMO 3 e nopxopsiL 3a MOHTaX Ha BCUYkv

[JIONHI YacT Ha TepMocTaTHu BenTunu HEIMEIER. Toit e 6e3

MOAAPLXKA ¥ € NPEBUAEH 38 NPUCHEAVHSIBAHE KbM TEMMEpaTypHU
perynatopy ¢ 3-TO4KOB 13xop 24 V (POMEHNMBO HanpexeHue), 3a
MPEANOYUTAHE C KpagH u3KmiouBaTen

INereHpa

Eksplikacija Legend

(1) Pieslaguma plaksne (3 Sinhronais motors (@ Uhendusplaat (3) Siinkroonmootor
(2) Zobparvads (@) Magnéta uzmava (2) Silinderhammasratas-iilekanne (@) Magnetsidur
Funkcija Funktsioon

() MNpucbeanHUTeNHa nnarka
(2) Peaykrop ¢ LnMgpusHY 3b6HI Konena

(3) CvHXpPOHeH fiBuraTenb
(@) MarHuTeH cbemHuTen

DyHKUNOHUPaAHE

Motoru ar atvérSanas vai aizvérSanas komandu griez attiecigaja
grieSanas virziena. Sprieguma padeves partraukuma gadijuma,
pateicoties paSbremzéjoSajam parvadam, piedzina apstéjas ta briza
gajiena pozicija. Aizverta jeb pilnha atvérta pozicija ar magnétiskas
slidodas uzmavas palidzibu notiek no griezes momenta atkariga motora
atvieno$anas no parvada.

Montaza

Mootorit ligutatakse lahti- véi kinni-kdsuga vastavas
poorlemissuunas. Toitekatkestuse korral jaéb ajam
automaattokestusega llekande abil hetke tdstepositsioonis
seisma. Suletud véi avatud positsioonis toimub magnetilise
liugsiduri abil péérdemomendist sdltuv mootori lahtiihendamine
Ulekandest.

Montaaz

C KoMaHa OTBapsiHE WV 3aTBAPSHE ZBUTATENIST CE JBIKV B
CbOTBETHATA MOCOKA Ha BbPTEHE. [pU NPEKbCBAHE Ha HAMPEXEHUETO
PETyNaTopbT, Ypes Camo3aLbpKalLus PeSyKTop, 0CTaBa B
MOMEHTHaTa No3uLius Ha Xoaa. B 3aTBopeHa, pecn. oTBopeHa Ao kpait
TIO3NLISI CE U3BLPLLBA 3ABUCELLIO OT BBDTSILLMS MOMEHT JEKyNiupaHe
Ha ABUTaTens OT pedlyKTopa Ype3 MarHuTeH Nbaraly CheauHuTen.

MoHTax

- Noskrivéjiet no termostata ventila apak$éja elementa aizsargvaku.

- Viegli uzspieZot, uzlieciet servopiedzinu, uzskrivéjiet rievoto uzgriezni
un stingri pievelciet ar hrométam knaiblém.

- zvairieties no montazas vertikali zem ventila apakséja elementa.

- Piesléguma kabeli novietojiet ta, lai tas nenonak ilgsto$a kontakta ar
siltu ventili, sildelementu vai caurulvadu.

- Pieslédziet nenospriegota veida atbilstosi attélam.

lzmantojiet servopiedzinu tikai kopa ar termostata ventila
apakseéjo elementu.

Noradijums

- termostaatventiili alumise osa kaitsekork kruvida maha

- taitur paigaldada kergelt peale surudes, rihvelmutter kruvida
peale ja pingutada kroomtangide abil

- vertikaalselt ventiili alaosa alla paigaldamine ei ole lubatud

- Uhenduskaabel vedada nii, et see ei puutuks kokku ventiili,
kittekeha ega torustiku kuumade pindadega

- Uhendada pingevabalt vastavalt joonisele
- kasutage taiturit ainult koos termostaatventiili alaosaga

Nouanne

- Passwitre npeanasHara kanadka OT J0NHaTa 4acT Ha TepMOCTaTHUA
BEHTUN.

- Mocrasete perynatopa ¢ nek HaTvck, HagwiiTe HasbbeHara raitka v
CTETHETe C XpOMYPaHM KneLwyt

- Jace usbsrsa BEPTMKANEH MOHTaX M0A A0MHATa YacT Ha BEHTUNA

- MpexapaifTe npuceauHUTENHMA Kaben Taka, Ye Aa He ce Hamupa B
MIOCTOHEH TOMMUHEH KOHTAKT C BEHTUNA, OTONMUTENHVA paauaTop unn
TpbbHaTa UHCTanauus

- [la ce cBbpXe 663 HanpexeHue chrnacHo durypara

- perynatopbT Aa Ce U3Mon3Ba Camo C [ONHA 4acT Ha TepMoCTaTeH
BEHTUN

Yka3aHue

- Regulatora regulédanas laiks i japielago piedzinas darbibas laikam
ta, lai aizvert vai pilniba atvérta pozicija nebdtu iespéjama motora
ilgstosa darbiba.

- Piedzinas PWM darbibas (impulsu platuma modulacija) gadijuma
jaievéro vismaz 1 sekundes palaides laiks, lai sasniegtu sinhronu
apgriezienu skaitu.

- Paraléli iespgjams saslégt 10 piedzinas.

- Piedzinu nevar atvért, to nesabojajot! Bojatu piesleguma kabeli
var nomainit tikai raZotajs.

- regulaatori kéitusaeg peab olema taituri tddajaga
kooskdlastatud selliselt, et suletud v&i I6puni avatud
positsioonis ei toimuks mootori kestvat t66d

- taituri PWM-reZiimi korral (pulsi kauguste modulatsioon) peab
stinkroonpddrete saavutamiseks kinni pidama minimaalselt 1
sek juhtimisajast.

- vdimalik on 10 téituri paralleellilitus.

- rikkumata taiturit mitte avada! Kahjustunud
tihenduskaabli véib asendada iiksnes tootja.

Bpemero 3a perynupate Ha perynaropa TpsibBa Taka Aa ce
CbrnacyBa C BPEMETO Ha [ABIDKEHVE Ha 3a[iBUKBAHETO, Ye Npu
3aTBOPEHa, Pecn. 0TBOPEHa A0Kpalt MoanLMA Aa HAMA MoCTOsHHA
paborta Ha ABuratens

Mpu PWM-excnnoatauus (Luupoko-umnyrncHa Mogynaums) Tpsoea
[ia cna3sa Bpeme 3a BbabyxzaHe oT MUH. 1 sec. 3a HafekaHOTO
AOCTUTaHe Ha CUHXPOHHITE 060POTH.

BbamoxHo e napanenHoTo BKNO4BaHe Ha Ao 10 3afBWXBaH!A.

- 3aABuKBaHETO He MOXe Aa ce pa3rnobu 6es aa ce nospeau!

MoBpeaeHUAT NpuCeAMHUTENEH KaBen MoxXe Aa Gbae CMeHeH
camo OT Npou3BOANTENS.

Tehniskie dati Tehnilised parameetrid TexHM4Yeckn AaHHW
Darba spriegums: 24V AC (+25% [ -10%) Talitluspinge: 24V AC (+25% 1 -10%) Pa6oTHo Hanpexenue: 24V AC (+25% /-10%)
50/60 Hz 50/60 Hz 50/60 Hz
Jaudas patérins: maks. 0,7 VA Vaimsustarve: maks 0,7 VA KoHcymupaHa MotwHocT: wmakc. 0,7 VA
C € CE (EMVINS): péc standarta EN 55014, EN 60730-1 C € CE (EMVINS): vastavalt standarditele EN 55014, C € CE(EMVINS): cbraco EN 55014, EN 60730-1
Gajiens: maks. 4,5 mm EN 60730-1 Xop: Makc. 4.5 mm
Darbibas laiks: 70 s/mm - 50Hz / 56 s/mm - 60Hz Toste: maks 4,5 mm Bpewme Ha xoga: 70 s/mm - 50Hz / 56 s/mm - 60Hz
Aizsardzibas veids péc standarta EN 60529 Toébaeg: 70 s/mm - 50Hz / 56 s/mm - 60Hz Bug sawura: cbrnacto EN 60529
- Horizontala montaza IP 42 Kaitseklass: vastavalt standardile EN 60529 - XOPU3OHTanNeEH MOHTaX IP 42
- Vertikala montaza IP 43 - horisontaalne montaaz IP 42 - BEPTUKANEH MOHTaX, npas IP 43
Aizsardzibas klase: ] péc standarta EN 60730 - vertikaalne montaaz 1P 43 Knac sawwra: ]I cvrnacko EN 60730
Piesléguma kabelis: standartgarums 1 m ciets; Kaitseklass: [OJ; Il vastaval standardile 60730 MpucbeauHuTeneH kaben: CTaHnapTHa AbMKkUHA 1 m nocT. cabp3,;
3x0,25 mm2 Uhenduskaabel: standardpikkus 1 m fikseeritud; 3x0.25 mm?
Telpas temperatra: no 0°C lidz 50°C 3x0,25 mm? OkonHa Temneparypa: 0°C po 50°C
ekspluatacijas rezima Tookeskkonna temperatuur: 0°C kuni 50°C tootamise ajal npv pabota
Vielas temperatira: maks. 100°C Meediumi temperatuur: maks 100°C Temneparypa Ha Te4HoCTTa: wmakc. 100°C
Uzglabasanas temperatira: no -20°C lidz +70°C Séilitamistemperatuur: -20°C kuni +70°C Temnepartypa Ha CbXpaHeHue: -20°C go +70°C
Artikula numurs: 1880-00.500 Tootenumber: 1880-00.500 ApTHMKYneH Homep: 1880-00.500

Razotajs patur tiesibas veikt tehniskas izmainas.

IMI

Hydronic Engineering

Jatame endale diguse tehnilisteks muudatusteks.

3anasexo MPaBOTO 33 TEXHU4YECKN NPOMEHN.

www.imi-hydronic.com



